Einbau- und Betriebsanleitung - Stellungsregler
Installation and operating instructions - positioner

YcTaHOBOYHbIE M paGoune UHCTPYKLUK

Bitte beachten Sie unser Informationsblatt:
Warnung vor Gefahren beim Einbau und Betrieb
von elektrischen oder pneumatischen Ventilen und
Regelgeraten.

Please note the contents of our information sheet
entitied “Warnings of hazards when installing and
operating electrical or pneumatic valves and con-
trol devices”.

3442-8310

Baureihe / Series / Séries
RE 3442

lMpocum 0BpaTuTL BHUMaHWe Ha Halw
MHEOPMALMOHHBIN nucTok «MpeaynpexaeHus 06
OMacHOCTSX MpY YCTAHOBKE 1 SKCMyaTaLum
3NEKTPUYECKNX 1 MHEBMATUHECKMX KIanaHoB 1
PErynupoBOYHbIX YCTPOACTBY

Voraussetzung fiir den Einsatz des Reglers
RE 3442

1. Geeignete elektrische Stellantriebe mit Hub-
Potentiometer:
-ST 5112
- ST 5113 mit Wechselstrommotor
- ST 5114 mit Wechselstrommotor (hierbei Son-
derschaltbild ST 5114 beachten)

2. Gesamtwiderstand Hub-Potentiometer 200 bis
1000 Ohm.

3. Restwiderstand des Hub-Pots. 20 Ohm bei An-
riebsstellung “o*.

4. Endwiderstand bei max. — Signal ( Antriebsstel-
lung 100 % ) Uber 50 % Gesamtwiderstand.

5. Abschirmung fiir Steuer- und Riickmeldeleitung.
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Prior requirements for use of RE 3442 posi-
tioner

1. Appropriate electrical actuators with stroke feed-
back potentiometer:
- ST 5112
- ST 5113 with AC motor
- ST 5114 with AC motor ( note special circuit con-
figuration for ST 5114)

2. Total resistance of stroke feedback potentiometer
200 to 1000 Ohm

3. End setting of stroke feedback potentiometer
20 Ohm ( at “0” drive position)

4. Terminal resistance at max signal ( 100 % drive
position ) greater than 50 % of total resistance

5. Screening for control and position indicator cable

Telefon +49 7154 1314-0
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YcnoBusi npumeHeHns nosuumonepa RE 3442

1. CooTBeTCTBYIOLME ANEKTPONPUBOABI C
noTeHLoMeTpoM 06paTHON CBA3M:
-ST5112
- ST 5113 ¢ gBuraTenem nepeMeHHoro Toka
- ST 5114 ¢ gBuraTenem nepemMeHHoro Toka ( cM.
cneLmarnbHyto KOHAUrypawyio Lieny Ans
ST 5114)

2. ObLee conpoTUBNEHME NOTEHLMOMETPA
obpatHoi cesian 200 go 1000 Om.

3. YcraHOBKa Ha MMHWUMYM CONPOTUBEHUS
noTeHuUmomeTpa obpatHon casian 20 Om B
nosuumu npusoga “0”.

4. KoHeuHoe COMpOTUBNEHME NPU MaKC. — CUrHan

(nosnums npueoga 100 %) 6onee 50 % obLero
CONPOTUBIEHHS.

5. 3KpaH ANA KOHTPOJbHOrO ¥ CUrHanbHOro kabens .

REGELTECHNIK
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Einbau- und Betriebsanleitung
Installation and operating instructions
YCTaHOBOYHbIE U paGoyune MHCTPYKLUM

Arbeitsweise des Stellungsreglers RE 3442

Der Regler besteht aus einem Messumformer zur Wand-
lung der hubabhangigen Potentiometerstellung in ein
stetiges Ausgangssignal 4..20 mA sowie einem Verglei-
cher mit Relaisausgang und Eingang 4..20 mA.

Das Eingangssignal, welches der externe Fiihrungsreg-
ler liefert, wird mit dem Ausgangssignal des Hub-
Messumformers verglichen und der Antrieb so gesteuert,
dass beide Signale gleich sind. Abweichend von der
Normaleinstellung kann der RE 3442 auch fiir die Fiih-
rungssignale 0..20 mA oder 0.. 10 V DC geliefert wer-
den.

Eingangs- und Ausgangssignal sind nicht galvanisch ge-
trennt.

Einbau

1. Driicken Sie die Sperrklinken der Haltebolzen zu-
sammen, um die Frontplatte abzunehmen und
schrauben Sie die Haltebolzen heraus.

2. Montieren Sie den Montagewinkel, dann den Reg-
ler und die Frontplatte.

3. Prifen Sie den richtigen Einbau des Potentiome-
ters: Gesamtwiderstand: 200 bis 1000 Ohm
,Restwiderstand bei Hub 0: 20 Ohm . In Stellung
100 % Hub muss dieser Widerstand tiber 50 %
des Gesamtwiderstandes betragen.

4. SchlieRen Sie die Drahte des Potentiometer an:
Klemme 62: Schleifer
Klemme 63: 0 % d.h. Hub 0
Klemme 61: 100 %
Hub 0 kann bei Dreiwegeventilen die obere Stel-
lung sein.

5. SchlieBen Sie die Motorsteuerleitungen an.
Klemme K 4: Motormitte
Klemme K 5: Motorklemme ,Auf-Richtung*
Klemme K 6: Motorklemme ,Zu-Richtung*
Beachten Sie: Antriebe der Baureihe ST 5114 und
ST 5115 haben eine Endlagensteuerung mit vom
Motor getrennten Endschaltern. Diese missen in
die Steuerleitungen gemaR Antriebsschaltplan
eingeschleift werden.
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Operation of RE 3442 positioner

The positioner consists of a transducer to convert the
valve position feedback potentiometer signal into a con-
tinuos output signal, 4..20 mA, and a comparator with re-
lay output and input of 4..20 mA.

The input signal provided by the external master control-
ler is compared with the output signal of the stroke
transducer, with the operation of the actuator being con-
trolled in such a way that the two signals are equal. As
alternatives to the standard setting, RE 3442 positioner
can also be supplied for a control signal range of 0..20
mA or 0..10 V DC.

There is no electrical isolation of input and output sig-
nals.

Installation

1. Press the catches of the retainer bolts, to remove
the front panel. Then unscrew and remove the re-
tainer bolts.

2. Install the mounting bracket, then the positioner
and the front panel.

3. Test correct installation of potentiometer: Total re-
sistance: 200 to 100 Ohm. Residual resistance at
0 stroke travel: 20 Ohm. At the 100 % stroke set-
ting this resistance must be greater than 50 % of
the total resistance.

4, Connect the potentiometer wires:
Terminal 62: slider
Terminal 63: 0 %, i.e. 0 stroke
Terminal 61: 100 %
In the case of three-way valves, 0 travel may be
the upper position.

5. Connect the motor control wires
Terminal K4: motor mid-position
Terminal K5: “open” direction motor terminal
Terminal K8: “close” direction motor terminal
NB: Series ST 5114 and ST 5115 actuators have
end position control with limit switches isolated
from the motor. These controls must be connected
into the control conductors as shown in the actua-
tors circuit diagram.
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DevicTBue nosnumoHepa RE 3442

lMo3uumoHep cocTouT U3 npeobpasosaTens Ans
npeobpa3oBaHus cUrHana noTeHLUMoMeTpa obpaTHoM
CBSI3Y1 O NO3ULMM KNanaHa B NOCTOSIHHbI CUrHanN Ha
BbIxofie 4 .. 20 mA 1 komnapaTopa C penenHbIM
BbIXO4OM 1 BxoodoM 4... 20 mA.

CurHan Ha Bxofe, HanpaensieMblil BHELUHUM FMaBHbIM
KOHTPONMEPOM CPABHUBAETCS C CUrHANOM Ha BbIXOLE
yacToTHoro npeobpasoBatens 1 elicTBIe NPUBOAA
perynupyetcs Tak, Ytobbl 06a curHana 6binu pasHbl.
Kpome cTaHaapTHON ycTaHOBKM nosuunoHep RE 3442
MOXET MCMONb30BaThCS B AMana3oHe KOHTPONbHOMO
curHana 0..20 mA unm 0.. 10 V DC.

CurHanbl Ha BXOAe W BbIXOfie HE UMetoT
ranbBaHU4YeCcKoN U3oNALMA.

YcTaHoBKa

1. HaxmuTe Ha BbICTYNbI YMOPHbIX 60NTOB 1
CHUMMTE NepefHiolo NaHenb. OTkpyTUTE U
CHUMUMTE BonThI YNopa.

2. YCTaHOBWTE KPOHLUTENH, 3aTEM MO3NLMOHEP 1
NEPELHION NaHerb.

3. TlpoBepbTe NPaBUALHOCTL YCTAHOBKN
noTeHUmomeTpa: obliee conpoTusneHuee: ot 200
Ao 1000 Om. OcTaTtoyHoe conpoTHBIIEHNE NpK
0 xoge : 20 Om. pu ycraHoske xoaa Ha 100 %,
3T0 CONPOTUBEHE AOMKHO BbITb He Bonee 50
% OT 0BLLEro conpoTUBNEHNS.

4. CoepuHuTe NpoBOAa NOTEHLMOMETPA:
TepmuHan 62: cKoNb3sLLMNA KOHTAKT
Tepmunan 63: 0 % npu xoge 0
Tepmunan 61: 100 %

Xop 0 MoxeT ObITb B BEPXHE NO3MLNM ANst
TPEXXO0BbIX KIanaHoB.

5. CoeguHuTe npoBoaa ynpaBneHus.
TepmunHan K4: TepmuHan asuratens cpeaHss
nosunums
TepmuHan K5: TepmuHan asuratens «OTKpbITb»
TepmuHan K6: TepmuHan gauratens «3akpbiTb»

BHumanve: npusoasl cepum ST 5114 u ST 5115 umetot
ynpaBneHne KOHEYHOM NO3ULMM C KOHEYHbBIMM
nepexnoYaTeNsiM1, U30NIMPOBaHHBIMU OT ABUTATENS.
OTU perynsTopbl LOMKHbI ObITb COEAMHEHDI C
KOHTPOMbHbBIMI MPOBOAHMKAaMM Kak MoKa3aHo Ha cxeme
npueoga.
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Inbetriebnahme:

Nicht verstellt werden diirfen, da werksseitig eingestellt:
Einsteller: ,Hub 100 %, ,Hub 0 %" vom Vergleicher
Einsteller: ,0 % Out‘ vom Messumformer.

Der Messumformer muss jedoch an das Hub-
Potentiometer angepasst werden mit Einsteller:
,Abgl.Out’, 100 % Out".

Anpassung des Messumformers an das Hub-
Potentiometer.

1. Min. Fihrungssignal 4 mA ( bzw. 0 mA od 0 V) an-
legen und, wenn der Antrieb in 0-Stellung gelaufen
ist
(rote LED leuchtet — Endschalter hat abgeschal-
tet), mit Trimmer ,Abgl. Out* Ausgang auf 4 mA
(+0.05 ma) einstellen.

2. Max. Fiihrungssignal 20 mA ( 10 V) anlegen und
wenn dier Antrieb in die 100 % Stellung gelaufen
ist ( griine LED leuchtet — Endschalter hat abge-
schaltet) mit Trimmer ,100 % Out" Ausgang auf 20
mA (-0.05 mA) einstellen.

Der Stellungsregler ist betriebsbereit und muss hinsicht-
lich seines Schaltverhaltens beobachtet werden. Schal-
tet er standig ,auf/zu” im Wechsel, ohne dass das Fiih-
rungssignal sich andert, (Fhrungsregler steht auf
Handbetrieb) drehen Sie den Einsteller Empf. nach links,
um eine grofere Totzone zu erhalten. Schaltet er, wenn
der Fuhrungsregler auf , Automatik” steht, stdndig einen
oder zwei Schritte auf und zu, so ist der Flihrungsregler
instabil und muss besser eingestellt werden. Leider ha-
ben verschiedene Fihrungsregler keine Totzone, so
dass ihr Ausgangssignal standig in Bewegung ist.

Bei diesen Regler spricht der Stellungsregler in regel-
méssigen Abstdnden an und korrigiert die Antriebsstel-
lung. Es muss hier mit erhéhtem Verschleiss am Antrieb
und am Stellungsregler gerechnet werden.

Regeltechnik Kornwestheim GmbH
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Commissioning:

No re-adjustment should be carried out - the device has
been pre-set by the manufacturer.

“100 % stroke” and “0 % stroke “ adjusters set from
comparator.

“ 0 % out” adjuster set from transducer. The transducer
however has to be adjusted to the stroke potentiometer
using adjusters “ Abgl. Out” ( balance out) and “100 %
Out". Adjustment of transducer to stroke feedback Po-
tentiometer.

1. Apply min control signal of 4 mA (0 mA or = V)
and when the actuator has moved to the 0 position
(red LED lit up, limit switch has switched off), use
“Abgl. Out’. Trimmer to set output to 4 mA
(+0.05 mA).

2. Apply max control signal of 20 mA (10 V) and
when the actuator has moved to the 100 % posi-
tion ( green LED lit up, limit switch has switch off),
use “100 % out” trimmer to set output to 20 mA ( -
0.05mA)

The positioner is now ready to operate, and the swit-
ching behaviour should be monitored. If it alternates con-
tinually between “ open” and “closed” without any chan-
ge in the control signal ( controller in manual mode) turn
the “ Empf.” adjuster to the left to create a wider dead
band.

If the positioner is continually switching one or two steps
open or shut when the controller is on “automatic”, this
means that the controller is unstable, and requires ad-
justment.

Unfortunately some controllers do not have any dead
band, so that their output signal is constantly changing.
On these controllers the positioner will be activated at
regular intervals to correct the actuator position. Increa-
sed wear on the actuator and the positioner can be ex-
pected in such cases.
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BBop B aKcnyaTtaumio :

He npou3soguTe apyrix yCTaHoBOK — npubop
YCTaHOBMEH MPOVN3BOANTENEM:

YcraHoBka: «xof 100 %» 1 «xog 0 %» komnapaTopa
YcraHogka: «0 % Out» 13 npeobpasosatens.
MpeobpasoBatent AomkeH BbiTb HACTPOEH Ha YaCTOTY
noTeHumomeTpa perynatopamm : «Abgl. Out», «100 %
Out». Perynuposka npeobpasosatens n
noTeHLyoMeTpa 0bpaTHOI CBA3N.

1. MuHUM. KOHTpOMbHbINA curHan 4 mA (0 mA nnm
0V) 1 ecnv npuBog, NpoaBUHyncs B noauuto 0
(3axxuraeTcs kpacHblii curHan LED,
OFPaHNYUTENbHbINA CUTHAM BbIKMIOYEH),
ucnonbayiTe BbIxod TpuMmepa «Abgl. Out» B
noauuum 4 mA (+0,05 mA).

2. TpuMeHsiiTe Makc. KOHTPONbHbIN curHan 20 mA
(10V) 1 koraa npuBoAa HaxoauTcs B noavuum 100
% (3axuraetcs 3enenbliit curHan LED —
nepekioyaTenb npeaena BIKMIYEH), yCTaHOBUTE
«100 % Out» TpumMMep NS yCTaHOBKYW BbIXOAa
Ha 20 mA (-0,05 mA).

[o3nLmoHep roToB K aKcnnyaTawum 1 ero AencTeme
cnepayeT KoHTponuposaTe. Ecnu feiicteue
nepemeLLaeTcs Mexay «3akp./oTkp.» 6e3 n3meHeHns
KOHTPOMBHOTO CUrHana (KOHTpomnep B py4YHOM
pexume)nosepHuTe perynatop «Empfy Haneso ans
CO3AaHNs PaCLUMPEHHON MEPTBO 30Hb .

Ecnv noanuuoHep nocTosHHO NepekmnioyaeTcs Ha
OTKPbLITME/3aKPbLITUE HA OMH-GBA Luara npy
KOHTPOINepe, YCTaHOBNEHHOM B aBTOMATUYECKOM
PEXUME, 3TO 3HAUMT, YTO KOHTPOMNEP He
CTabUNM3MPOBaH 1 ero HeOBXOANMO HaCTPOUTH.

K coxarneHmio, HeKOTOpbIE KOHTPOMNEPL! He UMetoT
MEpTBOI1 30HbI 1 UX CUTHAM Ha BbIXOfE NOCTOSIHHO
MeHsieTcs.

Ha TaKkux KOHTpornepax No3uuMoHep feiicTByeT B
PErynsipHbIX MHTEpBanax ANs UCTIPaBMEHIs MO3ULMM
npuBofa. B Takux criyyasix ycunvBaeTcs npusoga 1
nosuLMoHepa.

REGELTECHNIK

- KORNWISTHIIN VY7 —"12+2

07/2008

A division of CIRGOR. Insernationsl, Inc



Einbau- und Betriebsanleitung 3342-8040
Installation and operating instructions

YCTaHOBOYHbIE 1 paBoymne MHCTPYKLMHN ]
POT 1 B
:
0% g
M . S—
L00Y ey *
* o o
N K* K¥ RE3442 e
£
‘ ‘ ‘ RE 3442 R
o o
kalKs|ke| [61]62]63] .
o
A
< 108mm >
-]+ +
< 2
< £
Q1 !
< <
s £
g .| &
5. 9] 4 o
A A A Y EY ch 3G
[e]
PE | N L | 65| 66| 67| 68| 69

®
Regeltechnik Kornwestheim GmbH Telefon +49 7154 1314-0
Max-Planck-Strafie 3 Telefax +49 7154 1314-31
70806 Kornwestheim Internet www.rik.de @ Chonse the Originl
GERMANY E-Mail info@rtk.de ) Chcuse Suscen

REGELTECHNIK
S KORNWESTHEIM

Adivision of CIRCDR Intermational, Inc.

07/2008



